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Notatki z eksperymentu
,Czy robot moze zastapic cztowieka?”

Cel zajec:

Celem zajec jest poznanie podstawowych funkcji robota szkoleniowego Maqueen
wyposazonego w programowalny moduf BBC micro:bit.

Wykorzystywane przyrzgdy:

Platforma robota Maqueen, programowalny modut BBC micro:bit, tor po ktérym
poruszacd sie bedzie robot (czarna tasma izolacyjna), komputer.

Zadanie 1:

Zapoznanie sie z dziataniem czujnika na podczerwien oraz ze sterowaniem silnikami
robota.

Tabela 1: Stan ruchu robota, gdy dwa silniki obracaja sie z réznymi predkosciami i w réznych
kierunkach.
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200 przod 200 przod
200 przod 50 przod
50 przod 200 przod
200 tyt 200 tyt
200 tyl 200 przod
Zadanie 2:

Zaprogramowanie robota do poruszania sie po wyznaczonym torze (np. w ksztafcie
kota):
e Utwdrz nowy projekt w edytorze MakeCode,
e Uzupetnij schemat programu wedtug ktérego ma dziataé robot. Zatozenia programu:
o jeslirobot znajduje sie na czarnej linii — jedz prosto,
o jeslirobot zbacza z czarnej linii — skre¢ w prawo lub lewo.
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Schemat programu sterujgcego

e Napisz program dziatajgcy wedtug powyzszego schematu i zapisz go.
e Wagraj program do robota i przetestuj jego dziatanie.
e W razie potrzeby dostosuj parametry programu aby robot dziatat jak najsprawniej.



